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VSeobecné

Tyto trubkové pohony jsou vysoce kvalitni produkty s nasledujicimi vykonnostnimi faktory:
» Optimalizovany pro pouZiti u slune¢nich clon
* Vhodné pro markyzy a zastinéni zimnich zahrad. Typy ,+“ jsou dimenzovany specialné pro kazetové markyzy
« Jednotlivé, skupinové a centralni fizeni radiovym signalem
* Neni nutné zadné kabelové spojeni ke spinaci ani reléové fidici jednotce
* Pohon avhodné vysilace Ize libovolné kombinovat
» Jednoduché nastaveni koncovych poloh pomoci vysilace
 Instalace je mozna bez dorazli (od bodu vysouvani k bodu zasouvani)
* Nastaveni dvou libovolné volitelnych mezipoloh
» Flexibilni vytvoreni skupin pomoci radiového signalu Ize kdykoli zménit bez nutnosti montaze
» Automatické rozpoznani koncovych poloh pomoci inteligentni elektroniky za pouziti systém( doraza
» Dodate&né nastaveni koncovych poloh neni nutné: Zmény pancife/clony se automaticky vyrovnavaji pomoci systému doraz.
* Vyrazné redukované namahani dorazu a tim i celého pancire/clony
« Setrny provoz zafizeni a pohonu zvy3uiji Zivotnost
* Pro zasuvné pripojovaci vedeni
P¥i instalaci postupujte stejné jako pfi nastaveni pristroje podle pfilozeného navodu na montaz a obsluhu.
Datum vyroby Ize zjistit z prvnich &tyr Cislic sériového Cisla.

1. a 2. Cislice udava rok a 3. a 4. Cislice udava kalendarni tyden.
Priklad: 34. kalendarni tyden roku 2020

Sériové C.: 2034XXXXX

Vysvétleni piktogramii

POZOR POZOR ozna&uje nebezpecnou situaci, ktera, pokud ji nebude
predejito, maze vést ke zranéni.
POZOR POZOR oznaduje opatreni k zamezeni vécnym Skodam.
i Oznaduje tipy pro uzivatele a jiné uZite¢né informace.
Zaruka

Konstrukéni zmény a neodborna instalace v rozporu s timto navodem a naSimi ostatnimi pokyny mohou vést k vaznym poranénim a
ohroZeni zdravi uzivatel(, napt. ke zhmoZzdéni, takZe konstruk&ni zmény smi byt provedeny pouze po dohodé s nami a s nasim
svolenim, a musi byt bezpodminecné dodrzeny naSe pokyny, zvlasté pak pokyny obsaZzené vtomto navodu na montaz a obsluhu.
DalSi uprava produktli v rozporu s uréenym pouZitim neni pfipustna.

Vyrobce finalniho vyrobku a montér musi dbat na to, aby byly pfi pouZiti nasich vyrobki respektovany a dodrZovany vsechny
nalezité zakonné a uredni predpisy, zvlasté pak prislusné aktualni smérnice pro elektromagnetickou kompatibilitu, a to zejména

s ohledem na vyrobu finalniho vyrobku, instalaci a poradenstvi zakaznik(m.
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Bezpecnostni upozornéni

Nasledujici bezpetnostni upozornéni a varovani slouzi k zamezeni nebezpeci a odvraceni trazt a poskozeni majetku.

Pokyny pro uzivatele

VSeobecné pokyny

Bé&hem ¢isténi, udrzby a vymeény dilt musi byt pohon odpojen od napajeciho zdroje.

Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zarizeni smi provadét pouze odborny personal, predevsim kvalifikovani elektrikari.

Tato zafizeni mohou pouZivat déti od 8 let a osoby se sniZzenou fyzickou, smyslovou nebo dusevni
schopnosti nebo nedostatkem zkuSenosti a/nebo védomosti, pokud jsou pod dozorem nebo byly
pouceny o bezpetném zachazeni se zarizenim a porozumély rizikiim z toho vyplyvajicim. Zafizeni neni
urceno ke hre déti.

Odborny personal musi pravidelné kontrolovat, jestli na zafizeni nedoslo k opotfebeni a poskozeni.
Poskozené zarizeni bezpodmine&né az do opravy odbornikem nepouzivejte.

Zarizeni nepouzivejte, pokud se v oblasti pohybu nachazeji osoby nebo predméty.

Dbejte na oblast pohybu také b&hem provozu.

Zajistéte dostateény odstup (nejméné 40 cm) mezi dily, kterymi se pohybuje, a predméty v blizkosti.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni.

» Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je treba je
zabezpedit.

Pokyny pro montaz a uvedeni do provozu

VSeobecné pokyny

Je nutno postupovat podle bezpecnostnich pokynt obsazenych ve smérnici EN 60335-2-97. Pamatujte
prosim, Ze tato bezped&nostni upozornéni nepredstavuji Zzadny konecny vycet, protoze tato norma
nemuze zohlednit v8echny zdroje nebezpeci. Vyrobce pohonu tak nemiZe zohlednit nap¥. konstrukci
pohanéného vyrobku, zpusob fungovani pohonu v situaci zabudovani nebo umisténi kone¢ného
produktu v misté provozu koncového uzivatele.

V pripadé dotazl nebo nejasnosti ohledné bezpecnostnich upozornéni obsazenych v této normé se
prosim obrat’'te na vyrobce daného koncového produktu nebo jeho ¢asti.

Je nutno dodrZovat vSechny platné normy a predpisy pro elektroinstalaci.
Prace a jiné €innosti, v€etné udrzbarskych a Cisticich praci, na elektroinstalacich a ostatnich ¢astech
zafizeni smi provadét pouze odborny personal, pfedevsim kvalifikovani elektrikari.

Smi se pouzivat jen nahradni dily, nastroje a pfidavna zafizeni, ktera jsou povolena vyrobcem pohonu.
P¥i pouZziti cizich produktl, které nebyly povoleny, nebo pfi zménach na zafizeni a prisluSenstvi
ohrozujete svou bezpelnosti i bezpecnost jinych, proto je pouziti nepovolenych cizich nebo nami
predem neodsouhlasenych produktt a zmeén nepripustné. Za takto vzniklé Skody nepfebirame Zzadnou
odpovédnost.

Spinag s prednastavenim VYPINANI na dohled pohané&ného vyrobku, avdak vzdalené od pohybujicich se
Casti, instalujte ve vySce vice jak 1,5 m. Nesmi byt verejné pristupny.

Pevné namontovana ovladaci zafizeni je nutno umistit viditelng.

Jmenovity moment a dobu zapnuti je tfeba prizplsobit poZadavkiim pohanéného produktu.
Technické udaje (jmenovity moment a dobu provozu) najdete na typovém §&titku trubkového pohonu.
Nebezpetné se pohybujici ¢asti pohonu je nutno namontovat vySe nez 2,5 m nad podlahou nebo na
jinou uroven, ktera umoZnuje pristup k pohonu.

Pro bezpecny provoz zafizeni po uvedeni do provozu je nutné spravné nastaveni/naprogramovani
koncovych poloh.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5VV-F se sméji pouzivat pouze uvnitr.

Pohony s pripojovacim vedenim HO5RR-F, SO5RN-F nebo 05RN-F se smé&ji pouzivat venku i uvnitr.
Pro pfipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vylu¢né komponenty z aktualniho katalogu

produktd pro mechanické prisluSenstvi vyrobce pohond. Tato musi byt namontovana dle udajt
vyrobce.

Pokud se pohon pouZiva pro pancife/clony ve zvlast’ znaCenych prostorach (napr. unikové cesty,
rizikové zony, bezpednostni zony), je tfeba dodrzovat prislusné platné predpisy a normy.




* Poinstalaci pohonu musi montér oznadit pouZzity trubkovy pohon v kapitole Technické udaje a musi
provést zaznam o misté zastavby.

Aﬁ Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci vaznych poranéni

P¥i provozu elektrickych nebo elektronickych zarizeni a pristroji jsou urcité stavebni dily,
napi. napajec, pod nebezpeénym elektrickym napétim. Pri nekvalifikovaném zasahu
nebo p¥i nedodrZeni upozornéni mizZe dojit ke zranéni nebo vécnym skodam.

Pozor p¥i dotyku, jelikoZ trubkovy pohon se z diivodu pouZité technologie béhem provozu
zahriva.

Pred instalaci uved’te mimo provoz vSechna vedeni a ovladaci zafizeni, ktera nejsou
bezpodmineéné nutna k provozu.

Je nutno zamezit mistiim s nebezpecim primacknuti a uskripnuti nebo je tfeba je
zabezpedit.

Pri instalaci pohonu je tfeba naplanovat mozZnost odpojeni v§ech po6li od sité s minimalné
3 mm Sirkou rozpojeni kontaktii pro pdél (EN 60335).

P¥i poskozeni sit’ového pripojeni ho smi vyménit pouze vyrobce. U pohoni se zasuvnym
privodnim vedenim musi byt toto vedeni nahrazeno sit’ovym pripojovacim vedenim
stejného typu, které je k dostani u vyrobce pohonu.

Pozor
Bezpecnostni upozornéni k prevenci hmotnych skod.

Zajistéte dostatecny odstup mezi pohybujicimi se ¢astmi a predméty v blizkosti.
Pohon se nesmi pohybovat na pripojovacim vedeni.

Je tfeba kontrolovat fadné upevnéni veskerych zapadkovych spoji a upeviiovacich
Sroubll loZisek.

Zajistéte, aby na trubkovém pohonu nic nedrhlo (napr. zavésy pancire/clony, Srouby).

Pohon se musi namontovat vodorovné.

BECKER 5-cs
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Spravné pouziti

Typ trubkového pohonu popisovany v tomto navodu je ur€en vyhradné pro markyzy a zastinéni zimnich zahrad.
Pouziti spojenych zafizeni je mozné jen tehdy, kdyz se vSechny €asti zafizeni pohybuji presné synchronné a dosahnou koncoveé

polohy ve stejny okamzik.

K upevnéni pripojovaci soucasti k pohonu o priméru 35 mm PXX/XX je nutné pouZit vyhradné Srouby EJOT Delta PT 40 x 12

WN 5454 Torx (9900 000 545 4).

Pro aplikace vyuzivajici rolety pouZivejte pouze typy trubkovych pohont k tomu uréené.

Tento typ trubkového pohonu je koncipovan pro pouziti v jednotlivych zafizenich (jeden pohon na jeden navijeci htidel).

Tento typ trubkového pohonu nesmi byt pouzivan v prostorach s rizikem vybuchu.

Pripojovaci vedeni neni ureno pro provozovani pohonu. Pohon proto provozujte vZdy v navijeci hrideli.

Jiné aplikace, pouZziti a zmény jsou z bezpe€nostnich divodu kvili ochrané uzivatele a dalSich osob nepfripustné, protoZze mohou
negativné ovlivnit bezpenost zafizeni, ¢imz dochazi k nebezpeci ohroZzeni osob a poSkozeni véci. Vyrobce pohonu v takovych

pripadech nenese odpovédnost za takto zplisobené $kody.

Pro provoz zafizeni nebo opravy je nutno postupovat podle udaji v tomto navodu. Pfi neodborném zachazeni nenese vyrobce

pohonu za takto zplsobené kody odpovédnost.

Montaz a demontaz zasuvného pfripojovaciho vedeni

Pozor
A Pred montazi/demontazi je nutné odpojit pripojovaci vedeni od napéti.

Montaz zasuvného pripojovaciho vedeni

©35/045/058

1 = vystupek

Zasuinite pfipojovaci vedeni, které neni pod napétim, tak
daleko do hlavy pohonu, az uslySite zapadnuti vystupku
pohonu. K dodate¢nému posunuti pouZzijte v pfipadé potreby
vhodny plochy Sroubovak. Nasad'te jej do jedné ze dvou k tomu
uréenych drazek v konektoru.

Zkontrolujte spravné zapadnuti.

Demontaz zasuvného pripojovaciho vedeni pro trubkové pohony

9 35

A = jazyCek zapadky

Zasunte vhodny plochy Sroubovak doprostfed mezi vystupek
a jazyCek zapadky tak, aby jazyCek zapadky uvolnil vystupek
u konektoru.

Nyni mlZete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.




045 /0 58 Zastr&te vhodny plochy Sroubovak doprostfed aZz na doraz do
vybrani tfrminku zapadky tak, aby tfrminek zapadky uvolnil
vystupek u konektoru.

Nyni m{Zete pripojovaci vedeni spolu s plochym Sroubovakem
vytahnout.

A = tfminek zapadky

Montaz

Montaz pohonu

Pozor
Pro pfFipojeni pohonu k pohanénému dilu se sméji pouzivat vyluéné komponenty z
aktualniho katalogu produktii pro mechanické prislusenstvi vyrobce pohon.

Montér se musi pred montaZzi presvedcit o potfebné pevnosti zdi, pfip. systému, ktery se ma motorizovat (to€ivy moment pohonu
plus hmotnost pancife/clony).

Pozor

A Elektricka pripojeni smi provadét pouze elektrikar. Pred montazi je nutno elektrické
pripojeni odpojit a zajistit. Poskytnéte priloZzené informace o pripojeni provadéjicimu
elektrikari.

7 Zjistéte boc¢ni potfebu mista (M) zmérenim hlavy pohonu (1) a nasténného drzaku (2). Svétly rozmér
F .......................... 1 | | schranky (X) po ode&teni bo¢niho mista (M) a op&rného loZiska (G) udava délku (L) navijeci htidele:
Y] L lg] | | L=X-M-G.

Podle kombinace pohonu a nasténného drzaku se velikost bo¢niho mista (M) lisi.

Upevnéte poté nasténny drzak a opérné loZisko. Dbejte pfitom na pravouhlé vyrovnani navijeci hfidele ke sténé a dostate¢nou
axialni vali namontovaného systému.

Montaz a demontaz zastréného ¢epu

945, 958

Zasunovaci ¢ep (2) pfi zasunuti automaticky zapadne. Pro uvolnéni zasunovaciho ¢epu (2) posurite
bezpectnostni plech (1) nahoru a vytahnéte zasunovaci €ep (2) ven.

Montaz a demontaz unasece

Montaz krouzku na obézny krouzek

Demontaz unasece s pojistkou na vystupni hrideli




Montaz pohonu do hridele

U profilovych hrideli:

Toleranci §itek drazky u riiznych navijecich hrideli Ize u nékterych unasec( vyrovnat otocenim unasece
do jiného vybrani drazky. Tato vybrani drazky maji rizné rozméry a umoziiuji Vam presné zabudovani
pohonu.

U kruhovych hf¥ideli:

N Zmérte vacku adaptéru (X, Y). Nasledné vyvliéknéte trubku na strané motoru, aby bylo mozné posunout
X také drazku adaptéru do hridele. Vacka adaptéru nesmi mit vaci htideli Zadnou vdli.

Pro zajisténi bezpetného prenosu to€ivého momentu u kruhovych h¥ideli doporu€ujeme seSroubovat
una8ec s hrideli (viz nasleduijici tabulka).

Pozor! P¥i navrtavani navijeci hfidele nikdy nevrtejte do oblasti trubkového pohonu!

Velikost pohonu UnaSeC TocCivy moment Upevinovaci Srouby
[mm] max. [N m] (4 ks)
@ 35-45 Vie do 50 Sroub do plechu
J4,8x9,5mm
258 Hlinikovy unasec do 120 Zapustny Sroub
M8 x 16 mm
758 Odlity unased do 120 Sroub do plechu
@6,3x13 mm

Doporucujeme pfiSroubovat k navijeci htideli také opérné lozZisko.

Pozor
Trubkovy pohon nesmi byt pri zasunuti do hridele naraZzen a nesmi se nechat do navijeci

hiidele volné spadnout!

zvolte licujici drazku a nasurite objimku (1) na adaptér.

1 — 2 Namontujte trubkovy pohon s odpovidajici objimkou (1) a unase¢em (2). Ma-li objimka vice drazek,
L e

Nasledné posurite trubkovy pohon s predmontovanou objimkou (1) a unaseem (2) do hfidele. Dbejte
na dobré usazeni objimky a unasece v hrideli.

Zavéste smontovanou konstrukeni jednotku, sestavajici z hfidele, trubkového pohonu a opérného
lozZiska, do skfiné a zajistéte pohon zplsobem odpovidajicim druhu upevnéni nasténného drzaku —
pomoci zavlatky nebo pruzinové zavlacky.

PoloZeni pripojovaciho vedeni
DD Polozte a zafixujte pripojovaci vedeni tak, aby stoupalo smé&rem k trubkovému pohonu. Pfipojovaci
kabel nesmi vyCnivat do prostoru navijeni. PFikryjte ostré hrany.

-

PFipadna existujici externi anténa se nesmi za Zzadnych okolnosti zkratit nebo poskodit a také nesmi
vyCnivat do prostoru navijeni.

A Pozor! Na poskozené nebo odstfizené anténé muze byt pfitomno sit’ové napéti. V pripadé
kontaktu existuje akutni ohroZeni zivota! Zarizeni s poSkozenou anténou se musi ihned odpojit
od zdroje napajeni a opravit.




Kompatibilni vysilaé¢ Centronic

V8echny prijimac¢e CentronicPlus se mohou pouZivat s vysilaci Centronic, které jsou uvedeny v tabulce kompatibility Centronic/
CentronicPlus na adrese

www.becker-antriebe.com/downloads

Z dlivodu spojeni dvou obecné odli§nych radiovych technologii v8ak neni v této kombinaci k dispozici plna u¢innost radiového
systému CentronicPlus. V pfipadé pouZiti vysilage Centronic s prijimacem CentronicPlus miZe za uréitych okolnosti dojit k vykonu
se snizenym dosahem. Vysila¢ Centronic nemuze zpracovat zpétnou vazbu od prijimace CentronicPlus. PIné uginnosti systému
CentronicPlus se dosahne az ve spojeni s vysilaci, prijimaci a Cidly CentronicPlus, protoZe teprve tehdy se automaticky vytvori
inteligentni, obousmeérny systém.

Vysvétleni funkci
Vysvétleni symbolt
A Jizda nahoru / zasunout
\ 4 Jizda dolti / vysunout
N Jizda nahoru / zasunout zablokovana
Y Jizda doll / vysunout zablokovana
Al Centronic: Po uvoln&ni pFisluného tladitka pojezdu se pohon zastavi
nebo Centronic PLUS: Po stisknuti pfislusného tlacitka pojezdu se pohon po 5 s zastavi
A
= Vitr
= Prahova hodnota vé&tru
—ﬂi— Slunce
3t/ Prahova hodnota slune&niho zareni
7 Dést
4 Neni dést
W Ztrata Gidla
A Mezipoloha |
\ A Mezipoloha II
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Provoz markyz

Stisknutim tlacitka pojezdu najede markyza do nastavené koncové polohy.

Doba zpozdéni

Reakce

Chovani pfi vétru

A

AV

Fm’ < Pm"z 15 min Automaticky rezim
W 60 min AV
Prijimac se pri desti zasune

& A

% 15 min Automaticky rezim
Prijimac pf¥i desti nereaguje

& Automaticky rezim
4 Automaticky rezim
PFijimac se pii desti vysune

& \ 4

% 15 min Automaticky rezim
Zimni rezim AV
Automaticky rezim

36>t/ 3 min v*
<Xt/ 15 min A
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Uvedeni do provozu vysilaéem CentronicPLUS

Vysvétleni symbolti

Tlacitko zasunuti

Tlagitko STOP

Tlacitko vysunuti

Tla€itko program. rezimu (na vysila€i)

Funkeéni tla¢itko (na vysila€i)

LED krouzek na vysila€i

@..4I>

AT

@ X Prijimac provede potvrzeni jednim ¢i vice ,,cvaknutimi“ nebo ,,pFikyvnutimi*

1 = pFepina¢ sméru otaceni

1 2 =radiovy spinaé¢

Pozor

Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz. Vestavény teplotni ochranny
spinac brani prehrati trubkového pohonu. PFi uvedeni do provozu (dlouhy zavés, popr.
dlouha doba chodu) muize dojit k aktivaci teplotniho spinace. V takovém pripadé dojde k
odpojeni pohonu. Po kratké dobé ochlazeni je zaFizeni opét pripraveno k provozu.

Plnou dobu zapnuti dosahne pohon teprve tehdy, je-li ochlazen na teplotu okolniho
prostiedi. Zabrarite opakovanému spusténi teplotniho ochranného spinace.

Pripojeni trubkového pohonu

PFipojte trubkovy pohon ke zdroji napajeni.
230V AC / 50 Hz @ pol e i nape)
1 T 1
N \ \ e 2
2
L1 s N0 (N0 m—— 3
4
PE s \ \ — |
1=modra 3=C¢erna
2 =hnéda 4 = zeleno-Zluta
Zapnéte napajeni.
?T 1 X
> Trubkovy pohon provede potvrzeni.
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Spusténi programovaciho rezimu

Tento krok je nutny jen tehdy, kdyZ jeden z pFistroji, ktery se ma naprogramovat, jesté

neni soucasti instalace. Napriklad v pripadé upIné nového zbozi, pristroju z jiné instalace
nebo v pripadé produktii resetovanych na nastaveni z vyroby.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

)

@1x

Zapnéte napajeni.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Trubkovy pohon je nyni po dobu 15 minut pfipraven k programovani.

Ma-li byt pfipojeno vice trubkovych pohoni paralelné, mizete u jednoho trubkového

pohonu zrusit rezim nastaveni tak, Zze prepnete radiovy spinac po zapnuti napajeni do vnéjsi

polohy.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

{2

ol |

s

Posurite radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiz v této poloze nachazi, posurite
spinac¢ do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitfni.

> Trubkovy pohon je nyni po dobu 15 minut pfipraven k programovani.

Naprogramovani vysilaée CentronicPLUS

V pripadé uplné nového zbozi, pristrojti z jiné instalace nebo v pripadé produktt

resetovanych na tovarni nastaveni je nejdrive nutno spustit programovaci rezim (viz
Spusténi rezZimu naprogramovani).

Iy

Priblizte se s vysilatem co nejblize k prijimaci, ktery se ma naprogramovat.

. 3s 1 Stisknéte tlacitko program. reZimu béhem programovaciho rezimu na 3 sekundy.
X Vysila€ provadi proces vyhledavani a barva LED krouZku se nepretrzité méni. Potom
- vysila€ prejde do vybéru pfrijimace a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.
L%' = PFijimag& provede potvrzeni.

' Jestlize provede potvrzeni jiny nez poZadovany pfijimad, miZete tlacitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi pfijimaci, dokud pozadovany pfijimac¢ neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlaCitka A po dobu 3 sekund pfijimac potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.

= VysilaC ukaZze aktualni stav pfifazeni prijimace prostrednictvim LED krouzku.
Stav prirazeni
Sviti Zluté: Prijimac jesté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pFi expedici.
Sviti modfie: PrijimaC neni zvolenému kanalu pfFirazen.
Sviti zelené: Prijimac je zvolenému kanalu pf¥irazen.
Sviti bile: Zvoleno ¢&idlo CentronicPLUS.
Sviti fialové: Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.
Sviti Cervené: Nebyl nalezen Zzadny pfrijimac.
- Na vicekanalovém rucnim vysilagi vyberte funk&nim tlaCitkem pozadovany kanal.
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Stisknutim tlacitka STOP zmérite stav prifazeni zvoleného prijimace. Pokud pfijimac
jesté neni soucasti instalace, je pridan a prifazen ke zvolenému kanalu.

nebo = P¥ijimac provede potvrzeni pfifazeni kanalu prostfednictvim jednorazové
@ 2 signalizace, zruSeni pfifazeni kanalu prostfednictvim dvojité signalizace.
X . L G
= VysilaC provede potvrzeni nového stavu pfifazeni prostrednictvim prislusného
D svétla.
= P¥ijimac je nyni soucasti instalace s poZadovanym pfifazenim kanalu.
. 3s A Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.

Pridani dalSiho vysilacCe k instalaci

.Ss

@1x

Po dobu 3 sekund tisknéte tlagitko program. reZimu jiz naprogramovaného vysilace.
Vysila€ provadi proces vyhledavani a barva LED krouZku se nepretrZit€ méni. Potom
vysila€ prejde do vybéru prijimace a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

a
l = P¥ijimac provede potvrzeni.
‘ Nyni drzte stisknuté tlaCitko program. rezimu noveho vysilace.

= Po 5 sekundach za¢nou LED krouZky obou vysila&(i postupné ménit barvu na
zelenou.

Naddle drZte stisknuté tlaCitko program. reZzimu.

= Po Uuspé&sSném pridani nového vysilace provedou oba vysilace potvrzeni
prostrednictvim zeleného blikani.

= Vysilac byl uspé3né pridan.
Pokud je tlaCitko program. rezimu dale stisknuté, spusti vysila¢ novy proces
vyhledavani a prejde do rezimu vybé&ru pfrijimace.
1 Pomoci tlagitka STOP jiz naprogramovaného vysilace nebo uvolnénim
tlagitka program. rezimu je mozné proces naprogramovani kdykoli prerusit.

Pokud jsou jiz v novém vysila€i, ktery se ma naprogramovat, obsazZzena instala¢ni data,

1 proces se prerusi. ZruSeni je signalizovano €ervenym blikanim LED krouzku. V tomto
pripadé je nutno vysilac resetovat na tovarni nastaveni (viz prislusny navod pro vysila€).

Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim

Iy

Priblizte se s vysilatem co nejblize k pozadovanému pfrijimaci.

.35

@1x

Na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. rezimu. Vysila¢ provadi proces vyhledavani
a barva LED krouZku se nepretrzité méni. Potom vysilaC prejde do vybéru pfrijimacCe
a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.

Jestlize provede potvrzeni jiny neZ pozadovany pfijima¢, miZete tlaCitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi pfrijimaci, dokud poZadovany pfijima¢ neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlacitka A po dobu 3 sekund pfijima¢ potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.

= VysilaC ukaze aktualni stav pfifazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav prirazeni
Sviti Zluté: Prijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pfi expedici.
Sviti modfe: Prijimac neni zvolenému kanalu pf¥ifazen.

Sviti zelené:

Prijimac je zvolenému kanalu pFirazen.

Sviti bile:

Zvoleno ¢idlo CentronicPLUS.

Sviti fialové:

Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.
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Sviti Cervené: Nebyl nalezen Zadny prijimac.

‘ @ 1 X Stisknéte kratce tlacitko program. rezimu, abyste presli do nastavovaciho rezimu.
= PFijimac¢ provede potvrzeni.
E = LED krouzek vysilace pomalu pulzuje svétle modre.
v

= PFijimac nyni b&Zi v bdélostnim rezimu.
> Nastavovaci reZzim je nyni aktivni.

i Prijimac, ktery jeSté neni pridan do instalace (LED krouzek sviti Zluté), tak
neni mozné vybrat. PFijimac je napfFed nutné pridat do instalace. Viz kapitola
Naprogramovani vysilace CentronicPLUS.

Kontrola p¥ifazeni sméru otaceni

i Zména sméru otaceni je mozna pouze tehdy, kdyZ nejsou nastaveny Zzadné koncové

polohy.

Existuje nékolik moznosti, jak zménit smér otaceni.
* Zmeéna smeéru otaCeni pomoci prepinace smeéru otaceni

e Zména sméru otaceni pomoci vysilace

Zména sméru otaceni pomoci prepinace sméru otaceni

Stisknéte tlacitko A nebo V.
= Pancit/clona jede poZadovanym smérem

= Ptifazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smérem, je nutno zménit prifrazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

[T Ly

Posurite prepina¢ sméru otaceni (1) na opacnou stranu.

A
E <+—1 = PFifazeni sméru otaCeni se zmeénilo.

> Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

| —

™}

Zmeéna sméru otaceni vysilaGem CentronicPLUS

l]g’ Vyberte poZzadovany pfrijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

Stisknéte tlaCitko A nebo V.

= Pancif/clona jede poZzadovanym smérem.

= Prifazeni sméru otaceni je v poradku. Nyni opét prejdéte do normalniho provozu, jak je popsano v poslednim kroku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

3s tlacitko Aa V.

@+A+Y @ 3x Nejprve stisknéte tladitko program. reZimu a béhem 3 sekund jeté na 3 sekundy
a

= PFijimac¢ provede potvrzeni.

El
= VysilaC provede potvrzeni prostrednictvim Cerveno/modré rotace LED
krouzku.

Zkontrolujte znovu pfirazeni sméru otaceni.
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. 3s (2] Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko

program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.

ravys

Inteligentni fizeni instalace
Ukonc¢eni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh

Pohon natrvalo ulozi do paméti nastaveni koncovych poloh, jakmile doSlo 3x k najeti do kazdé koncové polohy. Poté je instalace
ukon&ena. Pokud se koncova poloha nastavuje pomoci bodu, je tato poloha ihned pevné uloZena do paméti.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)

Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh

i P¥ifazeni sméru otaéeni musi souhlasit. Trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh

prechazi do bdélostniho reZimu a ESI. Nejprve je vZdy nutno nastavit koncovou polohu.
Pokud by se trubkovy pohon pfi vysunuti/zasunuti z diivodu néjaké prekazky predcéasné
vypnul, je mozné tuto piekazku po vysunuti/zasunuti odstranit a novym vysunutim/
zasunutim nastavit poZzadovanou koncovou polohu.

Existuje nékolik mozZnosti nastaveni koncovych poloh:
* Bod vysouvani smérem k bodu zasouvani
» Bod vysunuti k dorazu zasunuti

* Automaticka instalace

Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh automaticky vypne v poZadované koncoveé poloze, je tato poloha pevné
nastavena poté, co 3krat najede do této polohy.

Bod vysunuti k bodu zasunuti

i U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancife/clony.
1y Vyberte pozadovany pfijimag podle kapitoly Vybér pfijimage pro nastavovaci rezim
[» 13].
v Najed’te do poZzadované koncové polohy vysunuti.
. + v 1 X Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a b€hem 3 sekund jesté i tlacitko
vysunuti a drZte obé tlacitka stisknuta.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
(Y = Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v horni tfetiné LED
krouZku.
A Nasledné najed'te do poZadované koncové polohy zasunuti.
. + A 1 X Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
zasunuti a drzte obé tlacitka stisknuta.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
= Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v dolni tfeting LED
krouzku.
= Koncové polohy jsou nastavené.
. 3s () Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tla¢itko
program. rezimu.
2
> LED krouzZek zhasne.
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Bod vysunuti k dorazu zasunuti

Iy

Vyberte poZzadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

\4

Najed'te do poZadované koncové polohy vysunuti.

o+V

@1x

Nyni stiskné&te nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko
vysunuti a drzte obé tlacitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Vlysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v dolni tfetiné LED
krouzku.

Nasledné najed'te nahoru az proti hornimu stalému dorazu.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.

‘35

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko
program. reZzimu.

LED krouzek zhasne.

Dopliikova funkce zmény chovani pfri najeti na doraz (zastaveni)

Pri expedici ze zavodu maji typy pohont s primé&rem 35 sniZzené chovani pfi najeti na doraz (zastaveni) a typy pohont
s pramérem 45 a 58 zvySené chovani pri najeti na doraz.

Pri zméné citlivosti dorazu postupujte nasledujicim zplsobem:

i Pro nastaveni citlivosti dorazu musi byt nastavena koncova poloha ,,k dorazu zasunuti“. Citlivost dorazu Ize zménit
pf¥i prvnich 3 jizdach k dorazu.

Iy

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A

Za uCelem zasunuti systému slunecni clony stisknéte tlaCitko zasunuti a podrzte jej
stisknuté.

A+©O

B&hem zasouvani kromé toho stisknéte tlacitko program. reZimu a drzte jej, dokud
se trubkovy pohon v koncové poloze samocinné nevypne, a obé tlacitka pak drzte
dale, dokud nedojde k uplnému potvrzeni.

@1Xnebo@zx

Trubkovy pohon provede potvrzeni.
1x kyvnuti = sniZena citlivost dorazu

2x kyvnuti = zvySené citlivost dorazu

a
o]

Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v horni tfetiné LED
krouzku.

‘35

Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

> LED krouZek zhasne.
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Zména nastavenych koncovych poloh

1) Zkraceni rozsahu pojezdu (poZzadovana koncova poloha se nachazi uvnitf mozného rozsahu

pojezdu)

ISy

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A/V

Najed’te do pozadované nové koncoveé polohy.

‘ + A 1 Nyni nejprve stisknéte tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté tlacitko ¥ pro
X koncovou polohu vysunuti nebo tlacitko A pro koncovou polohu zasunuti a podrzte
nebo — ob& tlatitka stisknuta.
o+V alg
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim zeleného svétla v horni/dolni
tfetingé LED krouZku.
> Nova koncova poloha byla uloZzena do paméti.
. 3s E Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko
program. rezimu.
> LED krouZek zhasne.

2) Rozsifeni rozsahu pojezdu (poZzadovana koncova poloha se nachazi mimo mozny rozsah

pojezdu)

Pozor

Pfi vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pfi vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll).

ISy

Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A/V

Najed’te do koncové polohy, v jejimZ sméru chcete rozsifit rozsah pojezdu.

o+H

3s

C)&

Nyni stiskn&te nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.

> Koncova poloha je vymazana.

A/V

Najed’te do poZzadované nové koncové polohy.

®+A

nebo

Nyni nejprve stisknéte tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté tlacitko ¥ pro
koncovou polohu vysunuti nebo tlaCitko A pro koncovou polohu zasunuti a podrzte
obé tlacitka stisknuta.

o+V alg

EHIE > Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Ul

= Vysila€ provede potvrzeni prostrednictvim zeleného svétla v horni/dolni
tretiné LED krouZzku.
> Nova koncova poloha byla uloZena do paméti.

. 3s () Pro pfechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko

program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.
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Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automatické instalace (Auto-Install)

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukoncéeni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

P¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz” je tato poloha oznacena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
Uspésné rozeznana v této poloze, je s kone€nou platnosti uloZzena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukonc&eni instalace je dostacujici, pokud se do koncové polohy ,,doraz“ najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a opétovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu je$té neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh
Existuje nékolik moznosti nastaveni koncovych poloh:

* Pocatecni bod vysouvani smérem k dorazu zasouvani

* Automaticky bod vysunuti k dorazu zasunuti (vyhradné u markyz s kloubovym ramenem)

d Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz (provozni rezim; viz Technické
1 udaje).
Pocet cykli jizdy markyzy je dan primérem navijeci h¥idele a délkou vysunuti markyzy.
Doba jizdy pohonu se zkrati, pokud jesté nebyl pohon v disledku predchozi jizdy zcela
ochlazen.

Pocatecni bod vysouvani smérem k dorazu zasouvani

Zasunuti ‘ W\ v Vysunuti

v Najed’te stinicim zafizenim aZ do poZadovaného vnégjsiho bodu. Tato musi byt od
koncové polohy zasunuti vzdalena minimalné 2,5 otac¢ky navijeci htidele. V tuto chuvili
Ize provést opravu bodu.

A Poté zasunujte stinici zafizeni bez preruseni tak dlouho, nez se trubkovy pohon
samocinné odpoji.

> Instalace je nyni ukon&ena. Zarizeni pro elektronické odpojeni v koncové poloze
uloZilo koncové polohy do paméti. Abyste si v8e na zavér zkontrolovali, jesté
jednou najed'te do obou koncovych poloh.

Aby bylo zaru¢eno, Ze bude koncova poloha bezpetné rozpoznana a Ze se stinici
zarizeni zcela zasune, tahne trubkovy pohon béhem instalace za latku nepatrné vyssi
silou.
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Automaticky bod vysunuti k dorazu zasunuti (vyhradné u markyz s kloubovym ramenem)

Pozor
Dbejte na to, aby latka nebyla navijeci hFideli navijena v obraceném sméru.

Zasunuti ‘ “w\ v Vysunuti

1y Vyberte pozadovany pfijimag podle kapitoly Vybér pfijimate pro nastavovaci rezim
[» 13].
v Vysouvejte markyzu s kloubovym ramenem tak dlouho, az jsou kloubova ramena

zcela vysunuta a latka na nich volné lezi.

A Poté zasunujte markyzu s kloubovym ramenem bez preruseni tak dlouho, nez se
trubkovy pohon samocinné odpoji.

> |nstalace je nyni ukonCena. Zarizeni pro elektronické odpojeni v koncove poloze
uloZilo koncové polohy do paméti. Abyste si v8e na zavér zkontrolovali, jeSté
jednou najed'te do obou koncovych poloh.

Aby bylo zaru€eno, Ze bude koncova poloha bezpené rozpoznana a Ze se stinici
zafizeni zcela zasune, tahne trubkovy pohon béhem instalace za latku nepatrné vyssi

silou.
. 3s Pro pfechod do normainiho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko
program. rezimu.
LED krouZek zhasne.

Vymazani koncovych poloh

Pozor

P¥i vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pfi vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha Il).

Vymazani jednotlivych koncovych poloh

ng’ Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].
A / v Najed’te do koncoveé polohy, kterou chcete vymazat.
. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
3 X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 3 sekund.
s
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
=
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.
» Koncova poloha byla smazana.
. 3s A Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.
)

= LED krouzek zhasne.
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Vymazani obou koncovych poloh

i Eventualné nastavené pomocné funkce budou také vymazany, nebo pripadné nastaveny do

stavu, v jakém byly pf¥i expedici ze zavodu.

ﬂg Vyberte poZadovany pfijimac podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[»13].
A/VY Najed’te pancifem/clonou mezi koncové polohy.
‘ + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a b&hem 3 sekund jeste i tlaCitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 3 sekund.
3s
() = Trubkovy pohon provede potvrzeni.
E
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZzku.
= Koncové polohy byly vymazany.
. 3s E Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.
> LED krouzek zhasne.

Mezipolohy | + i

i Mezipolohy I + Il jsou libovolné volitelné polohy pancife/clony mezi dvéma koncovymi

s

polohami. Kazdému tla€itku pojezdu lze pFiradit vzdy jednu mezipolohu. Pfed nastavenim
mezipolohy musi byt nastaveny obé koncové polohy.

Nastaveni/zména poZzadované mezipolohy

A/VY Najed’te pancifem/clonou do pozadované mezipolohy.
. + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i poZzadované tlacitko
X pojezdu a podrzte obé tlacitka stisknuta.
nebo §
A = PFijimac provede potvrzeni.
m+V @m
= Vysila& provede potvrzeni prostfednictvim svétle modrého svétla v horni/
dolni tfetiné LED krouzku.
> Mezipoloha byla uloZena do paméti.
()

JestliZe je na tomtéz kanalu ovladano nékolik pfijimacu, Ize uréity prijima€ vybrat také
predem. Za tim ticelem predem vyberte pozadovany pfijimac¢ podle kapitoly Vybér prijimace
pro nastavovacirezim [» 13].

Najeti do pozadované mezipolohy

2% A Stisknéte tlacitko pojezdu pro poZzadovanou mezipolohu, a to 2krat béhem jedné
O] sekundy.
nebo
o v = Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim rotace LED krouZku od modré po
X tyrkysovou.
> Pancif/clona najede do mezipolohy, ktera je pfifazena tlacitku pojezdu.
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Vymazani pozadované mezipolohy z paméti

2xA

nebo

2xv

Najed’te pancifem/clonou do mezipolohy, kterou chcete vymazat.

H+A

nebo

H+V

@ZX

Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i tlacitko pojezdu, které
je pritazeno mezipoloze, a drzte obé tlaCitka stisknuta.

= P¥ijimac¢ provede potvrzeni.

= Vysila€ provede potvrzeni prostfednictvim své&tle modrého svétla v horni/
dolni tfetiné LED krouzku.

> Mezipoloha byla vymazana z paméti.

Vymazani mezipoloh z paméti

.+.5$

@ZX

Béhem jedné sekundy stisknéte 2krat tlaCitko STOP a drZe toto tlaitko stisknuté po
dobu 5 sekund.

= Prijimac provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim Cerveného pulzovani LED krouZku.

> Mezipolohy byly vymazany z paméti.

Resetovani radiové paméti trubkového pohonu na nastaveni z vyroby

Existuje vice moznosti:

* Naprogramovanym vysilatem CentronicPlus

* Pomoci univerzalni nastavovaci sady (&. vyr. 4935 000 001 0)

d Nastavené koncové polohy i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipolohal ll,
1 SniZzeni napnuti latky, Napinani latky, Chovani pfi najeti na doraz, funkce rozpoznani
prekazek) ztistanou zachovany.

Naprogramovanym vysilaéem CentronicPLUS

Iy

Priblizte se s vysilatem co nejblize k poZadovanému prijimadi.

.35

@1x

Na 3 sekundy stisknéte tlac¢itko program. rezimu. Vysila¢ provadi proces vyhledavani
a barva LED krouZku se nepretrzité méni. Potom vysila€ prejde do vybéru pfijimace
a vybere prijimac s nejlepsi kvalitou spojeni.

= P¥ijimac provede potvrzeni.

Jestlize provede potvrzeni jiny nez pozadovany prijimac¢, mazete tladitkem A / ¥
prepinat mezi dosazitelnymi prijimaci, dokud poZadovany pfijimac neprovede
potvrzeni. Stisknutim tlacitka A po dobu 3 sekund pfijima¢ potvrdi nejlepsi kvalitu
spojeni.

= VysilaC ukaze aktualni stav pfirazeni prijimace prostfednictvim LED krouzku.

Stav pfirazeni

Sviti Zluté: Prijimac jeSté neni soucasti instalace nebo je ve stavu pfi expedici.
Sviti modre: PFfijimac¢ neni zvolenému kanalu pf¥ifazen.

Sviti zelené: Prijimac je zvolenému kanalu pFirazen.

Sviti bile: Zvoleno cidlo CentronicPLUS.

Sviti fialové:

Zvolen vysila¢ CentronicPLUS.

Sviti Cervené:

Nebyl nalezen Zadny pfijimac.
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Stisknéte kratce tlagitko program. reZimu, abyste presli do nastavovaciho rezimu.

= P¥ijimac provede potvrzeni.
= LED krouzZek vysilae pomalu pulzuje svétle modre.
= PFijimac nyni b&Zi v bdélostnim rezimu.

= Nastavovaci reZzim je nyni aktivni.

O+ A+EH4+YV
3s

Poté stisknéte tlacitko program. rezimu a je$té na cca 3 sekundy tlacitko A, tlagitko
STOP a tladitko V.

= P¥ijimac provede potvrzeni.
= Vysila€ provede potvrzeni prostrednictvim ervené rotace LED krouZku.

= Radiova pamét’ trubkového pohonu je nyni resetovana na nastaveni z vyroby.

Pomoci univerzalni nastavovaci sady (€. vyr. 4935 000 001 0)

L

Spojte pripojovaci vodi¢e trubkového pohonu s vodic¢i nastavovaci sady stejné barvy.

PFipojte nastavovaci sadu k elektrickeé siti.

Nyni stisknéte tlacitko ,, Trubkovy pohon s elektronickym vypinanim v koncové poloze
a radiovym systémem®.

5
(7]

Nasledné& po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko ,Vymazani vysilace“.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon nyni vymazal vSechna radiova pfifazeni.
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Uvedeni do provozu vysilaéem Centronic

Vysvétleni symbolti

A Tlagitko zasunuti
. Tlaéitko STOP
\ 4 Tlagitko vysunuti
. Tla€itko program. rezimu (na vysila€i)
@ X P¥ijimaé provede potvrzeni jednim &i vice ,,cvaknutimi“ nebo ,,pfikyvnutimi*
1 = prepina¢ sméru otaceni
1 2 =radiovy spina¢
2
—

Pozor

Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz. Vestavény teplotni ochranny
spina€ brani prehrati trubkového pohonu. Pii uvedeni do provozu (dlouhy zavés, popr.
dlouha doba chodu) muze dojit k aktivaci teplotniho spinace. V takovém pfripadé dojde k
odpojeni pohonu. Po kratké dobé ochlazeni je zaFizeni opét pripraveno k provozu.

PInou dobu zapnuti dosahne pohon teprve tehdy, je-li ochlazen na teplotu okolniho
prostiedi. Zabrarite opakovanému spusténi teplotniho ochranného spinace.

Pripojeni trubkového pohonu

@ Pripojte trubkovy pohon ke zdroji napajeni.

230V AC /50 Hz
1

N N N
2

L1 w0 O\ — 3

PE4:\ \:4

1=modra 3 =C¢erna
2 =hnéda 4 = zeleno-Zluta
Zapnéte napajeni.
?T 1x
> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

Zapné&te napajeni.
@r (M)1x S

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.
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d Ma-li byt pripojeno vice trubkovych pohonii paralelné, miazete u jednoho trubkového
pohonu zrusSit rezim nastaveni tak, Zze prepnete radiovy spina€ po zapnuti napajeni do vnéjsi
polohy.

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

Sl

Inteligentni Fizeni instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh

Pohon natrvalo uloZi do paméti nastaveni koncovych poloh, jakmile doSlo 3x k najeti do kazdé koncové polohy. Poté je instalace
ukoncena. Pokud se koncova poloha nastavuje pomoci bodu, je tato poloha ihned pevné uloZena do paméti.

— Posurite radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiz v této poloze nachazi, posurite
E spinac¢ do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitfni.

:l = Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)

Prostfednictvim kratkého zastaveni a op&tovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu jesté neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni hlavniho vysilace

. 3s @ZX Stisknéte tlagitko program. reZzimu b&hem reZimu nastaveni na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Tim je proces nastaveni ukoncen.

d Pokud je jiz vysila€ v prijimaci nastaven, stisknéte na 10 sekund tla¢itko program. rezimu.

1

Kontrola pfifazeni sméru otaceni

d Zména sméru otaceni je mozna pouze tehdy, kdyz nejsou nastaveny zadné koncové
1 polohy.
Existuje nékolik moznosti, jak zmé&nit smér otaceni:

* Zmeéna smeéru otaCeni pomoci prepinace sméru otaceni

* Zména sméru otaCeni pomoci hlavniho vysilate

Zména sméru otaceni pomoci prepinace sméru otaceni

Stisknéte tlacitko Anebo ¥

= Pancit/clona jede poZadovanym smé&rem

> Pfifazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancif/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifrazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

Posurite prepina¢ sméru otaceni (1) na opacnou stranu.

[ ey

A
E 1 = P¥ifazeni sméru otateni se zménilo.
b

:| = Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.
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Zména sméru otaceni pomoci hlavniho vysilace

Stisknéte tlacitko Anebo V.
= Pancitf/clona jede poZzadovanym smé&rem.

> PFirazeni sméru otaceni je v poradku.

Pokud jede pancit/clona Spatnym smérem, je nutno zménit pfifazeni sméru otaceni. Postupujte nasledovné:

®+A+V 3 Nejprve stisknéte tlacitko programovani a béhem 3 sekund jest& na 3 sekundy
as X |tagitkoa V.

> Trubkovy pohon provede potvrzeni.

Zkontrolujte znovu pfifazeni sméru otaceni.

Nastaveni koncovych poloh

i Nastaveni koncovych poloh Ize provést pouze pomoci hlavniho vysilage. Pfifazeni sméru

otacéeni musi souhlasit. Trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh prechazi do
bdélostniho rezimu a ESI. Nejprve je vzdy nutno nastavit koncovou polohu. Pokud by se
trubkovy pohon pfri vysunuti/zasunuti z diivodu néjaké prekazky predc¢asné vypnul, je

mozné tuto prekazku po vysunuti/zasunuti odstranit a novym vysunutim/zasunutim nastavit
pozadovanou koncovou polohu.

Existuje nékolik moZnosti nastaveni koncovych poloh:
¢ Bod vysunuti k bodu zasunuti
* Bod vysunuti k dorazu zasunuti

* Automaticka instalace
Pokud se trubkovy pohon pfi nastaveni koncovych poloh v poZzadované koncové poloze samostatné vypne, je tato poloha pevné
nastavena. Poté do této polohy 3 krat najed’te.
Bod vysunuti k bodu zasunuti

i U tohoto nastaveni koncové polohy nedojde k vyrovnani délky pancire/clony.

v Najed'te do poZadované koncové polohy vysunuti.
‘ + v 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X | vysunutia drite obé tiagitka stisknuta.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
A Nakonec najed’te do pozadované koncové polohy zasunuti.
‘ + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X zasunuti a drzte obé tlacCitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncové polohy jsou nastavené.

Bod vysunuti k dorazu zasunuti

v Najed'te do pozadované koncové polohy vysunuti.
o+V 1 Nyni stiskn&te nejprve tlagitko program. reZimu a b&hem 3 sekund je&té& i tlagitko
X | vysunuti a drzte obé tiatitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A Nakonec najed’te nahoru az proti hornimu stalému dorazu.
= Trubkovy pohon se automaticky vypne.

= Koncové polohy jsou nastavené.
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Pomocnou funkci Citlivost dorazu miiZzete zménit pomoci hlavniho vysilace
Pri expedici ze zavodu maji pohony s priimérem 35 snizené a pohony s praimérem 45 a 58 zvySené chovani v polohach dorazu.
P¥i zméné citlivosti dorazu postupujte nasledujicim zplisobem:

1 Pro nastaveni citlivosti dorazu musi byt nastavena koncova poloha ,,k dorazu zasunuti®. Citlivost dorazu Ize zménit
pf¥i prvnich 3 jizdach k dorazu.

A

Za ucCelem zasunuti systému slunecni clony stisknéte tlacitko zasunuti a podrzte jej
stisknuté.

A+©

Bé&hem zasouvani kromé toho stisknéte tlaCitko program. rezimu a drzte jej, dokud
se trubkovy pohon v koncové poloze samocCinné nevypne, a obé tlacitka pak drzte
dale, dokud nedojde k uplnému potvrzeni.

Trubkovy pohon provede potvrzeni.
1x kyvnuti = sniZena citlivost dorazu

2% kyvnuti = zvySené citlivost dorazu

Zména nastavenych koncovych poloh

Zména nastavenych koncovych poloh mtiZe byt provedena pouze za pomoci hlavniho

°
1 vysilace.

1) Zkraceni rozsahu pojezdu (poZzadovana koncova poloha se nachazi uvnitf mozného rozsahu

pojezdu)

A/V

Najed’te do poZzadované nové koncove polohy.

®o+A

nebo

o+V

@1x

Nyni nejprve stisknéte tlacitko programovani rezimu a béhem 3 sekund jesté tlacitko
¥ pro koncovou polohu vysunuti nebo tlaCitko A pro koncovou polohu zasunuti
a podrzte obé tlaCitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Nova koncova poloha byla uloZzena do paméti.

2) Rozsifeni rozsahu pojezdu (pozadovana koncova poloha se nachazi mimo mozny rozsah

pojezdu)

Pozor

Pri vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pri vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll).

A/V

Najed’te do koncové polohy, v jejimz sméru chcete rozsifit rozsah pojezdu.

o+H

@ZX

Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 10 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Koncova poloha je vymazana.

A/V

Najed’te do poZzadované nové koncové polohy.

®+A

nebo

o+V

@1x

Nyni nejprve stisknéte tlacitko programovani rezimu a béhem 3 sekund jesté tlacitko
¥ pro koncovou polohu vysunuti nebo tlaCitko A pro koncovou polohu zasunuti
a podrzte obé tlaCitka stisknuta.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Nova koncova poloha byla uloZena do paméti.
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Nastaveni koncovych poloh pomoci funkce automatické instalace (Auto-Install)

Inteligentni vedeni procesu instalace

Ukonceni instalace po automatickém nastaveni koncovych poloh ,,dorazem*

PY¥i prvnim najeti do koncové polohy ,doraz” je tato poloha oznaena jako koncova poloha. Poté, co je koncova poloha 3x po sobé
Uspésné rozeznana v této poloze, je s konecnou platnosti uloZzena do paméti. To obvykle probiha v pravidelném provozu.

Za ucelem rychlého ukond&eni instalace je dostacujici, pokud se do koncové polohy ,,doraz“ najede 3x po sobé ze vzdalenosti cca
20cm.

Stavovy indikator koncovych poloh (ESI)
Prostfednictvim kratkého zastaveni a opé&tovného rozjezdu je signalizovano, Zze vdaném sméru pohybu je$té neni nastavena
koncova poloha.

Nastaveni koncovych poloh
Existuje nékolik moZnosti nastaveni koncovych poloh:

* Pocatecni bod vysunuti k dorazu zasunuti
* Automaticky bod vysunuti k dorazu zasunuti (vyhradné u markyz s kloubovym ramenem)
hd Trubkové pohony jsou dimenzovany pro kratkodoby provoz (provozni rezim; viz Technické
1 udaje).
Pocet cykll jizdy markyzy je dan primérem navijeci h¥idele a délkou vysunuti markyzy.
Doba jizdy pohonu se zkrati, pokud jes§té nebyl pohon v diisledku predchozi jizdy zcela
ochlazen.

Pocatecni bod vysunuti k dorazu zasunuti

Zasunuti ‘ “w\ v Vysunuti

v Najed'te stinicim zafizenim aZ do poZadovaného vnéjsiho bodu. Tato musi byt od koncové polohy zasunuti
vzdalena minimalné 2,5 otacky navijeci htidele. V tuto chvili Ize provést opravu bodu.

A Poté zasunujte stinici zafizeni bez preruseni tak dlouho, nezZ se trubkovy pohon samocinné odpoji.

Instalace je nyni ukon&ena. Zaftizeni pro elektronické odpojeni v koncové poloze uloZilo koncové polohy do
paméti. Abyste si vSe na zavér zkontrolovali, je$té jednou najed’te do obou koncovych poloh.

Aby bylo zaru¢eno, Ze bude koncova poloha bezpe&né rozpoznana a Ze se stinici zafizeni zcela zasune,
tahne trubkovy pohon béhem instalace za latku nepatrné vyssi silou.
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Automaticky bod vysunuti k dorazu zasunuti (vyhradné u markyz s kloubovym ramenem)

Pozor
Dbejte na to, aby latka nebyla navijeci hrideli navijena v obraceném sméru.

Zasunuti ‘ w\ v Vysunuti

v Vysouvejte markyzu s kloubovym ramenem tak dlouho, aZ jsou kloubova ramena zcela vysunuta a latka na
nich volné lezi.

A Poté zasunujte markyzu s kloubovym ramenem bez preruseni tak dlouho, nez se trubkovy pohon
samocinné odpoji.

Instalace je nyni ukonCena. Zafizeni pro elektronické odpojeni v koncové poloze uloZilo koncoveé polohy do
paméti. Abyste si vSe na zavér zkontrolovali, je$té jednou najed’'te do obou koncovych poloh.

Aby bylo zaru€eno, Ze bude koncova poloha bezpetné rozpoznana a Ze se stinici zafizeni zcela zasune,
tahne trubkovy pohon béhem instalace za latku nepatrné vy3si silou.

Vymazani koncovych poloh

Pozor
Pri vymazavani jednotlivych koncovych poloh a pri vymazavani obou koncovych poloh jsou
smazany i vSechny nastavené funkce (Mezipoloha I, Mezipoloha ll).

i Vymazani nastavenych koncovych poloh mtiZe byt provedeno pouze za pomoci hlavniho
vysilace.

Vymazani jednotlivych koncovych poloh

A /V Najed’te do koncové polohy, kterou chcete zrusit.
. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 10 sekund.

10s
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Koncova poloha byla zruSena.

Vymazani obou koncovych poloh

d Eventualné nastavené pomocné funkce budou také vymazany, nebo pripadné nastaveny do
1 stavu, v jakém byly pri expedici ze zavodu.

A/VY Najed’te pancifem/clonou mezi koncové polohy.
. + . 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. rezimu a béhem 3 sekund jesté i tlacitko
X STOP a drzte obé tlacitka stisknuta po dobu 10 sekund.

10s
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Koncové polohy byly vymazany.
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Mezipolohy | + 11

i Mezipolohy | + Il jsou volné volitelné polohy pancife/clony mezi dvéma koncovymi

polohami. Kazdému tlacitku pojezdu Ize priradit vzdy jednu mezipolohu. Pfed nastavenim
mezipolohy musi byt nastaveny obé koncové polohy.

Nastaveni/zména pozadované mezipolohy

A / v Najed'te pancifem/clonou do poZadované mezipolohy.
. + A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i pozadované tlacitko
X pojezdu a drZte obé tlaCitka stisknuta.
nebo
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
H+V
> Mezipoloha byla uloZena do paméti.

Najeti do poZzadované mezipolohy

2x A Stisknéte tlac¢itko pojezdu pro pozadovanou mezipolohu, a to 2x béhem jedné
sekundy.
nebo
o v > Pancif/clona najede do mezipolohy, ktera je pfifazena tlacitku pojezdu.
X

Vymazani pozadované mezipolohy z paméti

2% A Najed'te pancifem/clonou do mezipolohy, kterou chcete vymazat.
nebo
2x V
. + A 2 Nyni stisknéte nejprve tlacitko STOP a béhem 3 sekund jesté i tlacitko pojezdu, které
X je pfifazeno mezipoloze, a drzte obé tlacitka stisknuta.
nebo
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
H+V
> Mezipoloha byla vymazana z paméti.

Naprogramovani dalSich vysilacu
Naprogramovani €idla je mozné bez hlavniho vysilace. To provedete tak, Ze pfrijimac pfepnete do reZimu pfipravenosti

k naprogramovani nebo reZimu nastaveni. Poté preskocte prvni krok ,Stisknéte tlacitko program. reZimu naprogramovaného
hlavniho vysilate na 3 sekundy*.

hd Kromé hlavniho vysilace Ize k trubkovému pohonu naprogramovat jesté dalSich az 15
vysilacl. Pred tim, nez se provadi naprogramovani radiového ¢idla pro slunce a vitr, musi
byt naprogramovany koncové polohy.

. 3s 1 Stisknéte tlacitko program. rezimu naprogramovaného hlavniho vysilace na

X 3 sekundy.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
. 3s 1 Drzte nyni tlaCitko program. reZimu nového vysilace, ktery jesté neni trubkovému
X pohonu znam, stisknuté po dobu 3 sekund. Tim je nyni trubkovy pohon po dobu
3 minut pfipraven k naprogramovani nového vysilace.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
. 3s 2 Nyni jesté jednou na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. reZzimu vysilace, ktery ma
X byt noveé nastaven.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
> Novy vysilaC je nyni naprogramovan.
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Smazani vysilace
Vymazani Cidla je moZzné bez hlavniho vysilace. To provedete tak, Ze pfijimac prepnete do reZzimu pripravenosti k naprogramovani
nebo rezimu nastaveni. Poté pfeskocte prvni krok ,Stisknéte tlacitko program. reZimu na hlavnim vysilaci na 3 sekundy*.

Vymazani jednotlivych vysilacl z paméti

d Naprogramovany hlavni vysila¢ nelze vymazat z paméti. MlzZe byt pouze prepsan (viz ¢ast
1 Prepsani hlavniho vysilace [» 30]).
. 3s @ 1 X Stisknéte tlacitko program. rezimu na hlavnim vysilaci na 3 sekundy.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
. 3s @ 1 X Nyni na 3 sekundy stisknéte tlacitko program. reZzimu vysilace, ktery ma byt smazan.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
. 10s @ 2X Na’kopec stis!«néte jesté jednou na 10 sekund tlacitko program. reZimu vysilace, ktery
ma byt smazan.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= Vysila¢ byl smazan z trubkového pohonu.

Smazani vSech vysilacl (kromé hlavniho vysilace)

.33

Stisknéte tlacitko program. rezimu na hlavnim vysilaci na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

.35

Znovu stisknéte tlacitko program. rezimu na hlavnim vysilaci na 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

.105

Znovu stisknéte tlacitko program. reZzimu na hlavnim vysilaci na 10 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> VSechny vysilaCe (kromé hlavniho vysilace) byly z pfijimaCe smazany.

Prepsani hlavniho vysilace
Existuji 2 moZnosti prepsani hlavniho vysilace:

* Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

* Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho reZzimu pomoci radiového spinace

Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu zapnutim napajeni

1

Aby byl novy hlavni vysilaé naprogramovan pouze v poZzadovaném trubkovém pohonu, je
nutno u v§ech ostatnich trubkovych pohonii, které jsou pripojeny na stejné napajeni, zrusit
rezim nastaveni. Po opétovném pripojeni k napajeni proved’te za timto uc¢elem vysilacem
téchto trubkovych pohont povel k jizdé nebo zastaveni, nebo prepnéte radiovy spinaé

z polohy uvnitr do polohy ven. Pokud se jiz radiovy spina€ v takové poloze nachazi, posuiite
spina€ dovniti a opét zpét do vnéjsi polohy.

Vypnéte napajeni trubkového pohonu.
@ 1 X Po 5 sekundach napajeni trubkového pohonu opét zapnéte.
$T = Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pripraven k programovani.

Q@0

@Zx

Nyni po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko program. rezimu nového hlavniho vysilace.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy hlavni vysila€ byl naprogramovan a stary hlavni vypinac byl pfepsan.
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Prepnuti trubkového pohonu do programovaciho rezimu pomoci radiového spinace

L ——

T

Posunte radiovy spina¢ do vnitfni polohy. Pokud se jiZ v této poloze nachazi, posurite
spinac do vnéjsi polohy a poté zpét do polohy vnitrni.

= Trubkovy pohon je nyni po dobu 3 minut pfipraven k programovani.

Q0

@1Wuf

Nyni po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko program. reZimu nového hlavniho vysilace.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Novy hlavni vysila¢ byl naprogramovan a stary hlavni vypinac byl pfepsan.

Pridavné funkce s CentronicPLUS / Centronic

Aktivovani/deaktivovani dopliikové funkce sniZzeni napnuti latky

Pri funkci odleh€eni latkové clony musi byt nastavena koncova poloha ,,k dorazu zasunuti®.

P¥i expedici ze zavodu je funkce odleh&eni latkové clony u trubkovych pohont o priméru 35 mm deaktivovana a u trubkovych
pohont o priméru 45 mm a 58 mm aktivovana.

Aktivovani/deaktivovani snizeni napnuti latky vysilaem CentronicPLUS

Iy

Vyberte poZzadovany prijimac¢ podle kapitoly Vybér pfijimace pro nastavovaci rezim
[» 13].

A

Zajed’te pancifem/clonou do koncové polohy zasunuti.

o+NH+V
3s

@1x

Nasledné stisknéte jeste jednou tlacitko program. rezimu a navic i tlacitko STOP
a tlacitko ¥ na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim svétle fialové rotace LED krouzku.

> Funkce sniZzeni napnuti latky je nyni aktivovana/deaktivovana.

.33

a
El

Pro prechod do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlagitko
program. rezimu.

= LED krouzek zhasne.

Aktivovani/deaktivovani snizeni napnuti latky vysilaéem Centronic (hlavni vysilac)

A

Zajed’te pancifem/clonou do koncové polohy zasunuti.

o+NH+V
3s

@1x

Nasledné stisknéte jeste jednou tlacitko program. rezimu a navic i tlacitko STOP
a tlacitko ¥ na 3 sekundy.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= Funkce snizeni napnuti latky je nyni aktivovana/deaktivovana.
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Aktivovani/deaktivovani dopliikové funkce napinani latky
PYi expedici ze zavodu je funkce napinani latky deaktivovana.

Aktivovani/deaktivovani funkce napinani latky vysilacem CentronicPLUS

mezipolohy.

1 Funkce napinani latky se provadi v koncové poloze vysunuti a v pfipadé naprogramované

= Vyberte pozadovany prijimag podle kapitoly Vyb&r pFijimage pro nastavovaci rezim
[» 13].
v Za ucelem aktivovani najed'te do koncové polohy vysunuti.
A Nyni najed’te do bodu, ve kterém ma latka poZzadované napéti.
o+NH+ A 1 Nyni stiskn&te nejprve tlagitko program. rezimu a béhem 3 sekund je&té i tlagitko
3s @ X STOP a tla¢itko A a podrzte tladitka stisknuta po dobu 3 sekund.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
J = VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim svétle fialové rotace LED krouzku.
> Napinani latky je nyni aktivovano.
. 3s Pro prepnuti do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko @.
> LED krouZek zhasne.

Deaktivovani funkce napinani latky vysilacem CentronicPLUS

= Vyberte pozadovany prijimag podle kapitoly Vyb&r pFijimage pro nastavovaci rezim
» 13].
v & Za uCelem deaktivovani najed’te do koncové polohy napnuti latky.
\a

o+H+ A 1 Nyni stiskn&te nejprve tlagitko program. rezimu a béhem 3 sekund je&té i tladitko
3s @ X STOP a tlagitko A a podrzte tladitka stisknuta po dobu 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

= VysilaC provede potvrzeni prostfednictvim svétle fialové rotace LED krouzku.

> Napinani latky je nyni deaktivovano.
. 3s Pro prepnuti do normalniho provozu nasledné stisknéte na 3 sekundy tlacitko @.
> LED krouZek zhasne.

Aktivovani funkce napinani latky vysilaéem Centronic (hlavni vysila€)

mezipolohy.

1 Funkce napinani latky se provadi v koncové poloze vysunuti a v pfipadé naprogramované

v Za ucCelem aktivovani najed'te do koncoveé polohy vysunuti.

A Nyni najed’te do bodu, ve kterém ma latka poZzadované napéti.

o+H+ A 1 Nyni stiskn&te nejprve tlagitko program. rezimu a béhem 3 sekund je&té i tlagitko
3s X STOP a tlaitko A a podrzte tladitka stisknuta po dobu 3 sekund.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Napinani latky je nyni aktivovano.
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Deaktivovani funkce napinani latky vysilaéem Centronic (hlavni vysila€)

\ 4 %&\ Za u&elem deaktivovani najed’te do koncové polohy napnuti latky.
N
o+H+ A 1 Nyni stisknéte nejprve tlacitko program. reZimu a béhem 3 sekund jesté i tlaCitko
3s X STOP atlacitko A a podrzte tlagitka stisknuta po dobu 3 sekund.
= Trubkovy pohon provede potvrzeni.
> Napinani latky je nyni deaktivovano.
Resetovani trubkového pohonu na nastaveni z vyroby
[

Resetovani na nastaveni z vyroby funguje vyhradné prostiednictvim univerzalni
nastavovaci sady (€. vyr. 4935 000 001 0).

e

>

Spojte pripojovaci vodic¢e trubkového pohonu s vodici nastavovaci sady stejné barvy.

Pripojte nastavovaci sadu k elektrickeé siti.

Nyni stisknéte tlacitko , Trubkovy pohon s elektronickym vypinanim v koncové poloze
a radiovym systémem®.

Najed’te trubkovym pohonem mezi koncové polohy.

?
@
yT
'&B
A/V
®

10s

Nasledné po dobu 10 sekund tisknéte tlacitko ,Vymazani vysilate“.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

A/VY

Vydejte povel ke kratké jizde.

Nyni stisknéte tlacitko ,Vymazani koncové polohy(poloh)*.

= Trubkovy pohon provede potvrzeni.

> Trubkovy pohon je nyni opét resetovan na nastaveni z vyroby.
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Funkce ovladani primo na misté pomoci jednoduchého tlacitka

d Pouzivejte vyhradné jednoduché tlacitko (uzaviraci). Ke kazdému tla¢itku pfFipojte jen
1 jeden pohon. Délka vedeni mezi trubkovym pohonem a tlacitkem nesmi prekrocit 20 m.
Béhem prvnich 5 sekund po zapnuti sit’'ového napéti se tla€itko nesmi stisknout.

) Pripojeni
1=_Cerna 2=hnéda
3 =modra 4 = zeleno-Zluta
Povely vydavané prostiednictvim tla€itka
Ovladani probiha v poradi ,jizda-zastaveni-jizda do protisméru-
zastaveni®.
1 2 3 4

L < 1sekunda Najede do samodrZzného reZzimu

N

PE > 1 sekunda Najede do bdélostniho rezimu

Dvoijité stisknuti | Najede do mezipolohy (pfi zméné, jsou-li
< 1 sekunda obé& naprogramovany)

Tla&itko (uzaviraci)

Citlivé rozpoznani prekazky

Pozor
Pouziti zarizeni pohonu na rozeznani prekazek coby ochrany osob neni pripustné. Toto
zarizeni bylo koncipovano vyhradné pro ochranu stiniciho zafizeni pfed poSkozenim.
Spravné instalovany pohon pfi rozpoznani prekazky nebo poruchy latky vypne a provede druhy pokus o prejeti pfekazky. Pokud se
to nepodafi, pohon po tfetim pokusu vypne. Celkovy pocet pokusl o dokon&eni zahajené jizdy do prislusné koncové polohy je
omezen na 10 (s rozdélenim na vice mist s prekazkou).
Pokud dojde k preruseni reverzniho chodu, Ize dalSi povel k jizdé vydat pouze do sméru reverzovani. Jed'te latkou bez preruseni
tak dlouho, dokud trubkovy pohon samocinné nezastavi. Nyni Ize opét provadét jizdu obéma sméry.

Likvidace

X

|

Symbol preskrtnuté popelnice uvedeny na vyrobku odkazuje na nutnost likvidace zatizeni oddélené od domovniho odpadu. Tento
vyrobek je tfeba na konci jeho Zivotnosti odevzdat na sbérném misté odpadu z elektrickych a elektronickych zafizeni.

Obalovy material je nutno odpovidajicim zptisobem odborné zlikvidovat.

Udrzba

Tyto pohony nevyZaduji udrzbu.
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Technické udaje @35

Trubkovy pohon P5-20 | P5-30 P9-16
Model C12 PLUS

Typ C PSF1 V1

Jmenovity moment [Nm] 5 5 9
Vystupni otacky [min™'] 20 30 16
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st/50Hz

Prikon [W] 115 115 110
Spotreba jmenovitého proudu [A] 0,47 0,47 0,47
Provoznirezim S2 4 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitini priimér trubek [mm] 37

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického tlaku [dB(A)] <70

Tovarni nastaveni Vitr Prahova hodnota 5, zatizeni b&zi A

Tovarni nastaveni Slunce Prahova hodnota 7, zatizeni bézi ¥

Tovarni nastaveni Dést’ Zarizeni b&Zi pri desti A

Technické udaje (priamér 45)

Trubkovy pohon R8-17 | R12:17 | R20-17 | R30-17 | R40-17 R50-11
Model C12PLUS

Typ C PSF1+ V1

Jmenovity moment [Nm] 8 12 20 30 40 50
Vystupni otacky [min~'] 17 17 17 17 17 1
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st/50Hz

Prikon [W] 100 110 160 205 260 240
Spotieba jmenovitého 0,45 0,50 0,75 0,90 1,15 1,10
proudu [A]

Provozni rezim S2 4 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitfni pramér trubek 47

[mm]

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického <70

tlaku [dB(A)]

Tovarni nastaveni Vitr

Prahova hodnota 5, zafizeni bézi A

Tovarni nastaveni Slunce

Prahova hodnota 7, zatizeni b&ézi v

Tovarni nastaveni Dést’

Zarizeni béZi pti desti A

))
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Technické udaje (primér 58)

Trubkovy pohon L50-17 | L60-11 | L60-17 L70-17
Model C12 PLUS

Typ C PSF1+ V1

Jmenovity moment [Nm] 50 60 60 70
Vystupni otacky [min™"] 17 11 17 17
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st/50Hz

Prikon [W] 315 265 380 430
Spotreba jmenovitého 1,40 1,20 1,75 1,90
proudu [A]

Provozni rezim S24 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitfni primér trubek 60

[mm]

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického <70

tlaku [dB(A)]

Tovarni nastaveni Vitr Prahova hodnota 5, zafizeni bézi A

Tovarni nastaveni Slunce Prahova hodnota 7, zatizeni b&zi v

Tovarni nastaveni Dést’ Zarizeni b&zi pri deSti A

Trubkovy pohon L80-11 L80-17* L120-11
Model C12 PLUS

Typ C PSF1+V1

Jmenovity moment [Nm] 80 80 120
Vystupni otacky [min™'] 11 17 11
Rozsah koncového spinace 64 otacek

Napajeci napéti 230V st /50 Hz

Prikon [W] 310 470 435
Spotieba jmenovitého 1,40 2,10 1,90
proudu [A]

Provozni rezim S24 min

Stupen kryti IP 44

Min. vnitfni primér trubek 60

[mm]

Frekvence 868,3 MHz

Emisni hladina akustického <70

tlaku [dB(A)]

Tovarni nastaveni Vitr

Prahova hodnota 5, zatizeni b&zi A

Tovarni nastaveni Slunce

Prahova hodnota 7, zafizeni b&ézi v

Tovarni nastaveni Dést’

Zarizeni b&Zi pti deSti A

*) Tento trubkovy pohon neni jesté v souc¢asné dobé k dispozici.
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Montazni udaje pro misto zabudovani

Trubkovy pohon Model/typ

Misto zabudovani

Chybova hlaseni

, Trubkovy pohon je zablokovany.

= Vysila¢ provede potvrzeni tim, Ze LED krouZek 10x Cervené zablika.

-
a
v

N A , Trubkovy pohon je prehtaty.
g
v
"4

> VysilaC provede potvrzeni tim, Ze LED krouZek 5x Cerveno/Zluté zablika.

E Trubkovy pohon neni dosaZitelny.
U

= Vysila¢ provede potvrzeni prostfednictvim ¢erveného svétla LED krouzku.

Co délat, kdyz...?

Problém

Reseni

Trubkovy pohon nepracuje.

Naprogramujte novy vysilac.

Umistéte vysila€ do oblasti dosahu trubkového pohonu.

V bezprosttedni blizkosti trubkového pohonu stisknéte
minimalné 5krat tlacitko pojezdu nebo tlacitko Stop na vysilaci.

UloZte baterie ve vysilaci spravnym zplisobem, popf. pouZijte
baterie nové.

Zkontrolujte elektrické pripojeni.

Byl aktivovan ochranny teplotni spina¢ v trubkovém pohonu.
VycCkejte, neZ ochranny teplotni spina¢ opét uvolni trubkovy
pohon.

Pohon je zablokovan.

Zimni rezim je aktivni.

Zimni rezim deaktivujete prostfednictvim aplikace
CentralControl.

Nelze nastavit pfifazeni sméru otaceni na trubkovém pohonu.

Vymazte koncové polohy (viz pFisludna kapitola Vymazani
koncovych poloh) a znovu nastavte pfifazeni sméru otaceni.

PFifazeni sméru ota€eni po vymazani koncovych poloh
nesouhlasi.

Zmeénu smeéru otaceni proved'te pomoci prislusného vysilace
nebo pomoci prepinace sméru otaceni na trubkovém pohonu.

Trubkovy pohon zastavuje bez podnétu, dalSi jizda ve stejném
smeru neni mozna.

Trubkovy pohon rozeznal nardst zatizeni. Jed'te kratce v
protisméru, nasledné pokracujte do pozadovaného sméru.

Trubkovy pohon je v dané aplikaci pretizeny. PouZzijte trubkovy
pohon s vétsim to¢ivym momentem.

Vymazte koncové polohy a pak je znovu nastavte.

P¥i jizd& v programovacim rezimu pohon nedosahuje koncové
polohy, na kterou ma byt naprogramovan.

P¥i jizd& v programovacim rezimu pohon z bezpecnostnich
divod( reaguije citlivé na tézky chod, aby se predeslo
poskozeni. Jedte kratce DOLU a nasledn& op&t NAHORU,
dokud nedosahnete horni koncové polohy.
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Problém

Reseni

LED krouzek sviti Cervené pri vybéru prijimace pro nastavovaci

rezim.

Snizte vzdalenost k prijimaci.

Zkontrolujte elektrické pripojeni prijimace.

Uved'te prijima¢ do programovaciho rezimu.

Pridejte k instalaci vysilaC.

PoZadované nastaveni nelze zménit.

Zajistéte, aby byl vysila¢ CentronicPlus v nastavovacim rezimu.

Trubkovy pohon pojizdi ¥ v bdélostnim rezimu, pfipadné po 5 s

jizdu ¥ zastavi.

Zkontrolujte propojeni ¢idel, trubkovy pohon / radiovy pfijimac
ztratil spojeni s Cidlem.

Umistéte Cidlo do oblasti dosahu trubkového pohonu /
radiového prijimace.

Zkontrolujte napajeni Cidla.

Priklad pfripojeni
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Prohlaseni o shodé

BECKER-ANTRIEBE GMBH
Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4
35764 Sinn, Némecko

BECKER

— Original —

EU Prohlaseni o shodé

Dokument &.: 5100 310 073 0

Timto prohlasujeme, Ze nize uvedena série vyrobku

Oznaceni vyrobku: Tubularni motor

Typové oznaceni: P5/16.., P5/20.., P5/30.., P9/16..,
R8/17.., R12/17.., R20/17.., R30/17.., R40/17.., R50/11..,
L50/17.., L60/11.., L60/17.., L70/17.., L80/11.., L80/17..,
L100/11.., L120/11..

Provedeni: C;P,R,S,E, O; F1...F99; +; A0...29
od sériového Cisla: od 231600001

vyhovuje pfislusnym ustanovenim nasledujicich smérnic:

Smérnice 2006/42/EG (MD) L157, 09.06.2006
Smérnice 2014/53/EU (RED) L153, 22.05.2014
Smérnice 2011/65/EU (RoHS) L174, 01.07.2011

Kromé toho byly dodrzeny ochranné cile, obsazené ve smérnici o nizkych napétich
2014/35/EU dle dodatku | €. 1.5.1 smérnice 2006/42/ES.

Pouzité normy:
DIN EN 60335-1:2020
EN 60335-2-97:2017

EN 300220-2:2018
EN 301489-3:2019

EN 62479:2011
EN 14202:2004

Osoba zplnomocnéna k sestaveni technickych podkladi:
Becker-Antriebe GmbH, Friedrich-Ebert-Str. 2 — 4, 35764 Sinn, Némecko

Toto prohlaseni o shodé bylo vystaveno:

Sinn, 13.04.2023 @*h"—‘

Misto, datum Maik Wiegelmann, management spole&nosti

Toto prohlaSeni osvédEuje shodu s uvedenymi smérnicemi, neobsahuje v8ak zadny pfislib vlastnosti.
Je nutno dodrzovat bezpe&nostni pokyny uvedené v dokumentaci dodané spolu s vyrobkem!

CE Antriebe Bidi 5100 310 073 0 a_cs

))
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Uvedeni do provozu — trubkové pohony — typ C12 PLUS

Zrizeni sité a prirazeni vybraného kanalu

Nalezeni  P¥Fip. vybér Vybér vysilaciho Aktivace Deaktivace
pohonu pohonu kanalu kanalu kanalu
lick ! . lick ! lick 1
barevna Zluta q:c 4 zelena ‘15 -g e ﬁ:" e modry @C icl
— = cervena o - — =
( —a P |
(L Jawd e /

1 |
230V/50Hz L

Zmeéna smeru

Zapnuti nastavovaciho Koncové pozice Bod dolt Stop nahoru

@ rezimu otacCeni F
svétle modra, @:C“Ck : ﬁfﬁ‘-xclick! 1 x click ! 1
blika = 4
e

1s

Pfimé zapnuti
pomoci
kroku

Koncoveé polohy Bod dolil Bod nahoru

Vymazani koncovych poloh
f1xclick! °|® 1xcl|ck'

: f'zxcnckl

I -
Parametry nastaveni Opuszczanie trybu Ukonéenl’ nastavovaciho rezimu
se SWC54xx PLUS (volitelng) @ nastawczego Nalezem pohonu _  barevna = Zluta

r 1 x click ! l‘@
Zluta

vybér pohonu _},_r

'-'j N, 1L ﬁ;x ;:Iick!
s e

zelena

Aktivace senzoru —
1 1 x click !
1s | ‘ ! ) r =
u <
I@ Instalace
s

Zluta gervena modry
f f ™

Kompletni
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