AM24 Navod k pouziti jedno- / dvouhtidelového motoru

(s elektronickym koncovym spinacem)
V1.0.1

| . Zakladni vlastnosti

,‘) e ) - Pamlét’ r!astavem' meznich poloh UP (nahote) a DOWN (dole) pfi zapnutém ¢ vypnutém
napajeni

- Kompatibilni s Fidici jednotkou R8232/RS485

- Pfepinac krokového chodu a nepretrzitého chodu

- Pfima zména sméru chodu motoru

- Kontrola rychlosti chodu motoru pomoci magnetického snimace pro zachovani presnéjsiho
nastaveni

- Ochrana pred prerusenim obvodu / zkratem

- Vestavény superheterodynovy prijimac s citlivosti -110 dBm

o

AM24-08/34-EL-II

I1. Parametry
II1. Zapojeni a instalace

. modelu AM24-08/34-EL-II . . .
Jmenovity kroutici moment (N.m) Poznamky: Zapojeni a instalace je shodna pro motory s jednou i dvéma
Y : 0.8 hnacimi htidelemi; pro pfiklad uvadime zapojeni s jednou hfideli.
(s, Lot el () 1.0 Jednohfidelovy pohon Navijék Hridel ~Pevny krouzek
Jmenovité otacky (1/min) 34
Odlehcovaci otacky (1/min) 40 ‘ lr '} 1 || I 411 pf,
o N N o N
Jmenovity proud (mA) 400 Anténa
Jmenovité napéti (VDC) 24 @
Min. pracovni napéti (VDC) 20 ] /ﬁ“‘ = = @
Max. excentricita hfidele +0.7 femipon] _ — Lamela
Pracovni teplota (°C) -10~+60 e .
- i Tésnéni horniho profilu — 7vedaci lanko
Izolacni hladina il i
Specifikace kabel& (mm?) 2x0.25
Délka kabeld (m) 1.5
— o
 anas Spodni profil

Schéma Zaluzie

Poznamka: Zapojeni a instalace je shodna pro motory s jednou i dvéma hnacimi hfidelemi

IV. Provozni instrukce (krokovy chod je nastaven jako zakladni, po stisku $ipky nahoru/dolfi po dobu 1 s se zméni na nepretrzity chod)
1 = PrOgramOVanl Pokud do 10 s nedojde k Cinnosti, motor automaticky opusti koncovou polohu
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Motor provede jeden krok a

Stisknéte Sipku nahoru a . Motor provede jeden krok, o a
podrte ji dobu 3 s Zapiet o] dal& krok provedte do 10 s Stsknctelsipkuldel programovan je u konce

Poznamka: Zmérite smér otaceni motoru, pokud se motor otaci opacné
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Stisknéte STOP na programovém
vysila¢i po dobu 5 s

2. Zména sméru
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e Motor provede jeden krok a
Stisknéte Sipku nahoru Sm&r se zménil

Motor provede jeden krok,

Zepneteloto] dalsi krok provedte do 10 s

rni mezni poloha oznauje vyéku, které méize motor dosahnout, dolni mezni poloha oznacuje nejnizSi bod,
nedojde k &innosti, motor automaticky opusti koncovou polohu
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Stisknéte Sipku nahoru a Motor provede jeden krok a

Stisknéte PROG Motor provede jeden krok nechejte motor dojet do pozadované Stisknéte PROG, ¢imz nastaveni horni mezni polohy
&JJ3 [HAflENE horni mezni polohy ulozite mezni polohu je dokonéeno

na programovém vysila¢i po dobu 1 s ; n
na nastaveni mezni polohy (gtisknéte ipku dol(i pro spodni mezni polohu)

Hol
kterého méZe motor doséhnout (Pokud do 30 s

3. Nastaveni horni mezni polohy

4, Nastaveni SpOanl mezni pOthy (Pokud do 30 s nedojde k &innosti, motor automaticky opusti koncovou polohu)
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Stisknéte Sipku dol@ a drte, Motor provede jeden krok Motor provede jeden krok a
dokud motor nedojede Stisknéte PROG a je pfipraven Stisknéte PROG, Cimz nastaveni spodni mezni polohy
na nastaveni mezni polohy ulozite mezni polohu je dokon&eno

do pozadované polohy



5. Pfesné nastaveni mezni polohy

Stisknéte ipku nahoru/dold a
drzte, dokud motor
nedoséhne pozadované polohy

Motor provede jeden krok
a je pfipraven na presné
nastaveni polohy

Stisknéte PROG

polohu

6. Vymazani spodni mezni polohy

Tisknéte Sipku
nahoru/dolt a
upfesnujte pozadovanou

Poznamka: Horni mezni polohu (prvni mezni polohu) nelze smazat samostatné, jen po

(Pokud do 30 s nedojde k ¢innosti, motor automaticky opusti koncovou polohu)

Stisknéte PROG,
¢imz uloZite mezni polohu

Motor provede jeden
krok a nastaveni je hotovo

mazani vSech paméti

Stisknéte Sipku dold a
drzte, dokud motor
nedosahne poZzadované polohy

Stisknéte PROG
po dobu 7 s

Motor provede jeden krok béhem 1 s —
je pripraven k nastaveni

7. Zména krokového chodu na nepretrzity chod

Poznamka: Krokovy chod je nastaven jako zakladni, zménu Ize provést dle potieby;
horni a dolni mezni polohy nebo pokud je motor v médu presného nastavovéni, bude nastaven pouze krokovy cho
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Motor provede jeden krok béhem 7 s —
mezni poloha je vymazana
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Motor provede jeden krok,

Stisknéte STOP na programovém
! programov dalsi krok provedte do 10 s

Zapnéte motor vysilaci po dobu 5 s

8. Pridani nového vysilace

o)

Motor provede jeden krok,
dalsi krok provedte do 10 s

Stisknéte STOP na programovém

Zapnéte motor =9
vysilaci po dobu 5 s

9. Smazani paméti jednoho kanalu
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Motor provede jeden krok,
dalsi krok proved'te do 10 s

Stisknéte STOP na programovém
vysiladi po dobu 5 s

Zapnéte motor

10. Smazani vSech paméti

Zapnéte motor,
stisknéte STOP na programovém
vysila¢i po dobu 5 s

Motor provede jeden krok,

dalsi krok provedte do 10 s Stisknéte PROG po dobu 7's

V. Odstranovani problém{

A. Nespravné napéti
L B. Pretizeni
C. Nespravna instalace zp(isobila zablokovani motoru

Po zapnuti se motor netoci nebo se to¢i pomalu

2 VN
Motor se b&hem provozu néhle zastavi A. Odpojeni napajeni
B. Dosazeni mezni pozice
3 Zaluzie se vytahuje, kdy? je stisknuta Sipka dolti Nespravné zapojeni

Stisknéte STOP

Stisknéte Sipku nahoru
na novém vysilaci

Stisknéte PROG

Motor provede dva kroky
béhem 1s

b )

Motor provede jeden krok a
provede se zména

o)

Motor provede jeden krok a
prida se novy vysila¢

) ) )

Motor provede jeden krok a
smaze se pamét’ jednoho kanalu

Motor provede jeden krok béhem 7 s —
vSechny paméti se vymazou

A. Pripojte ke spravnému napéti
B. Zméfite motor, ktery je vhodny k danému zatizeni
C. Zkontrolujte, zda je spravné nainstalované pfislusenstvi

A. Motor zacne znovu pracovat po obnoveni pfivodu elektfiny
B. Zkontrolujte, zda neni nutné resetovat mezni polohu

Zameénte kladny a zaporny vodic Zaluzie a zapnéte

okud neni dokonceno nastaveni




